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هَجَد رٍاثط  .نيپزداسهی صفحِ ای ک اجسبم صلت يٌتيي فصل ثِ سيدر ا
ٍ جزم جسن ٍ حزکت حبصل ضکل  ، صلتک جسن يزٍّبی ٍارد ثز يبى ًيه

.نين استفبدُ هی کٌيرٍاثطی کِ در گذضتِ فزاگزفتاس  .نيرا هطبلؼِ هی کٌ
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:جسن سبدُ چٌذ هوبى ايٌزسی جزهی 
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حالات خاص حركت
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کبثل صَرتی کِ  در صفحِ قبئن، در  :هثال
BH  ضتبة ٍرق ٍ : قطغ ضَد، هطلَثست

ًيزٍ در ليٌک ّبی هقبثل در لحظِ قطغ 
.ضذى کبثل

کيلَگزم  8جزم ٍرق هستطيلی ضکل ثزاثز 
. است ٍ اس جزم ليٌکْب صزفٌظز ضذُ است

g

:حل
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 30در صفحِ قبئن، اگز هيلِ کِ ساٍيِ  :هثال
درجِ ثب هحَر قبئن دارد اس حبلت سبکي رّب 

ضتبة ساٍيِ ای هيلِ ٍ ًيزٍی : ضَد، هطلَثست 
کيلَگزم  6جزم هيلِ . ثِ هيلِ  Aٍاردُ اس طَقِ 

است ٍ اس جزم طَقِ ّب   2L=0.6 (m)ٍ طَل 
. ًظز ضذُ استصزف
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ديسک ثب در صفحِ قبئن اگز  :هثال 
سزػت ساٍيِ ای ثبثت درحبل دٍراى 

ػکس الؼول در : ثبضذ، هطلَثست
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يد در صفحهقحركت ه
دارين صلجی اجسبم در ثيطتز کبرثزدّبی هٌْذسی 

ايي در . کِ تحت قيذّبی هؼيٌی حزکت هی کٌٌذ
حبلت ثيي هَلفِ ّبی ضتبة ٍ هزکش جزم جسن ٍ 

ثِ . داردضتبة ساٍيِ ای آى رٍاثط هؼيٌی ٍجَد 
  .چٌيي حزکتی حزکت هقيذ هی گَيين
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غير از هركس جرم یحول نقطه ا یدورانحركت 

ذ است حَل هحَر ثبثتی کِ اس هزکش يي حزکت جسن صلجی است کِ هقيا
  .جزم آى ػجَر ًوی کٌذ دٍراى کٌذ
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سطح صاف یروديسک يا چرخ  یچرخش تحرك
: تدوى لغرش یحركت چرخش(1

ذ ثبضذ کِ غلتص ثذٍى لغشش اًجبم ثذّذ، ضتبة هزکشيسک هقياگز د
سک ثذٍى لغشش يٍقتی د . ستٌذيِ ای آى هستقل اس ّن ًيجزم ٍ ضتبة ساٍ

ي ٍجَد يي ٍ خَد سهيسک ثب سهيتوبس دِ طًقي يًسجی ثحزکت  ،هی غلتذ
، هزثَط هی ضَد Fزٍی اصطکبک يهحبسجِ ی ً ي تب آًجب کِ ثِيثٌبثزا. ًذارد
سطحی در حبل رٍی قطؼِ ای کِ در حبل چزخص را ثب تَاى ديسک هی 

.داًستيکی سکَى قزار دارد 
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:   آستانه لغسشدر  یحركت چرخش (2
ضتبة هبًٌذ حبلت   ، در ًتيجِ ًيفتبدُاتفبق  یٌَّس لغشضدر آستبًِ لغشش  

.استثب ضتبة ساٍيِ ای در ارتجبط قجل 

maxF
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P
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G
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N
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:حركت چرخشی ته هوراه لغسش (3

سهيي ٍ خَد سهيي ديسک ثب ٍقتی چزخص تَام ثب لغشش ثيي ًقبط توبس 
است ثب   اصطکبک ثزاثز دارد، ًيزٍی حزکت ًسجی ٍجَد 

ضزيت اصطکبک ديٌبهيکی 
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. قزار ًذاردديسک ٌّذسی جزم در هزکش 

:ديسک ناهتعادل(4
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(صفحِ قبئن ) . هطلَثست ضتبة ٍ ضتبة ساٍيِ ای ديسک هقبثل :هثال

ftr 5.0

P

40 ( ) 50 ( )P lb W lb 

0.2 , 0.15s k
   

??  a

:حل

،لغششاگز هسئلِ ًگَيذ غلتص يب 
.است ثذٍى لغششغلتص  کِ هی ضَدفزض  

( )

a r

M Mc c eff

 

  

G
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2

( )

501 502 240(0.5) (0.5) (0.5)
32.232.22

34.25 ( )

( )

50(0.5)(34.35)
40 13.33 ( )

32.2

M Mc c eff

P r I ma r

rad
s

F F P F ma mr
eff

F F lb

  

  

 
   

 



 
        

   

؟ خيز ثجيٌين فزض کِ کزدين درست است يب  تب حبل ثبيذ کٌتزل کٌين

دارينلغزش پس 
0.2 50 10 ( )

10 13.33 ( )

F N lbmax s
F F lbmax

   

  
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2

2

2

501
0.15(50)(0.5) (0.5)

32.22

19.32 ( )

( )

5040 0.15(50) ( ) 20.93 ( )
32.2

F r I
k

rad
s

F Fx x eff

ftP F ma a a
k s

  

 
  

 




  

      

( : P هحل ػجَر ًيزٍی) گطتبٍر حَل هزکش ديسک 

ra 

N
kk

F 
=

F
k
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است، شلغشثذٍى  غلتصديسک ًب هتؼبدل در حبل  :هثال
? :ستهطلَث 

100

300

5

150

r mm

R mm

m kg

Ik mm
m







  اسيَى جزمزصي

8 /rad s

rG O

R
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G

O O
a

/ /

2

( ) ( )
G G O G O

G

a a a a ao n t

a a R r r

   

               

   



/
2( )

G O
a rn  


/
( )

G O
a r

t
 

a Ro  

+

,  , 

G

O

O
Ra   


:حل 
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2

2 2 2 2

2 2 2 2

( )

( )

5 (0.1) 5 (0.15) (0.1) (0.3) (0.1)(0.3)(8)

C C
M M

eff

W r I mr r m R r R

W r mk mr mR mrR

g

  

       

      

    
 

2
23.7 ( )rad

s


=

mr

 2m R r 

F
N

W
G

O O

G

I 

C C


